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Do czego to stuzy?

Jest to prosty uklad zdalnie sterowa-
nego wilacznika, ktory wspolpracuje
praktycznie z dowolnym pilotem na
podczerwien, a procedura nauki kodow
nadajnika sprowadza si¢ do kilku pro-
stych czynnosci. Elementem wyko-
nawczym jest 8-amperowy przekaz-
nik. Uktad zasilany jest bezpiecznym
napigciem 12V, a do wyj$cia mozna
dotaczy¢ bezposrednio zaréwki LED
12V. Urzadzenie doskonale sprawdzi
si¢ jako zdalny wiacznik urzadzen,
przelacznik sygnatéw lub sterownik
oswietlenia LED.

Jak to dziata?

Schemat ideowy wlacznika pokazano na
rysunku 1. Uktad powinien by¢ zasilany

od kilkunastu do kilkudziesigciu impul-
sow, ktorych czasy trwania i czasy prze-
rwy z reguly mieszczg si¢ w przedziale
od 0,2ms do 3ms. Program pozwala
mierzy¢ impulsy o dlugosci do 8ms,
a jezeli na wejsciu sygnatu utrzyma si¢
niezmieniony stan przez 8ms oznacza
to, ze nadawanie jednej ramki zostato
zakonczone i najblizszy impuls bedzie
poczatkiem nowej ramki. Gdy pojawi
si¢ sygnal, program odmierza czasy
impulséw i czasy przerw pomig¢dzy nimi
i zapisuje wyniki w tablicy az do kolej-
nej przerwy lub do uzyskania 64 pomia-
row. Zatem jedynymi ograniczeniami
co do pilota (kodu), ktorego urzadzenie
potrafi si¢ ,,nauczy¢”, jest czas kazdego
pojedynczego impulsu i przerwy, ktore

muszg zawiera¢ si¢ we wspomnianych
granicach oraz maksymalna dtugosc
kodu — 32 impulsy (i 32 przerwy).
Ostatni warunek to czestotliwo$¢ modu-
lacji sygnatu IR — kazdy pilot wysy-
la kody na okreslonej czestotliwosci
nosnej, najpopularniejsza i najczesciej
spotykana to 36kHz, mniej popularne to
38 lub 40 kHz. Zastosowany odbiornik
podczerwieni TSOP4836 jest zestrojony
dla sygnatow o czgstotliwosci 36kHz,
ale prawidlowo odbiera réwniez sygna-
ly 38kHz. W razie potrzeby odbiornik
mozna wymieni¢ na podobny o innej
czgstotliwosci nosne;j.

Jako uktad wykonawczy zastoso-
wano przekaznik typu JQX68F/121ZS
(cewka 12 VDC, styki 8 A/230 VAC).
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Przy sterowaniu obcigzeniem
0 znacznej mocy nalezy zwro-
ci¢ uwage na obcigzenie sty-
kow przekaznika oraz $ciezek
plytki drukowanej. Aby popra-
wi¢ ich obcigzalnos¢, mozna
pocynowaé $ciezki lub utozy¢
na nich i przylutowa¢ do nich
drut miedziany. Wylacznik

wyposazony zostal w przycisk,
ktory oprocz wejscia do proce-
dury nauki kodéw umozliwia bezpo-
$rednie przelaczanie przekaznika bez
koniecznosci stosowania pilota. Krotkie
przycis$niecie przycisku pozwala zmie-
nia¢ stan przekaznika. Dioda LED1 syg-
nalizuje aktualny stan przekaZznika oraz
dodatkowo informuje zaré6wno o pracy
uktadu, odebraniu komendy z pilota, jak
i wejSciu w tryb programowania.

Montaz i uruchomienie
Schemat montazowy przetacznika poka-
zano na rysunku 2 i fotografii 2. Catos¢
zostala zmontowana na dwustronnej
plytce drukowanej o wymiarach 31 x
44 mm. Montaz uktadu rozpoczynamy
od wlutowania w ptytk¢ opornikow
i innych elementéw o niewielkich roz-
miarach, a konczymy, montujac konden-
satory elektrolityczne, przekaznik oraz
zlacza srubowe. Program dla mikrokon-
trolera, zarowno w postaci zrodlowej,
jak i pliki wynikowe, jest umieszczony
w Elportalu wérdd materiatow dodatko-
wych do tego numeru EAW. Osoby nie-
doswiadczone powinny poprosi¢ kogo$
0 pOmoc w zaprogramowaniu procesora
albo zdecydowac si¢ na zakup gotowe-
go zestawu do samodzielnego montazu
z zaprogramowanym juz ukladem.
Wiacznik zmontowany ze spraw-
nych elementow nie wymaga jakiej-
kolwiek regulacji i po zarejestrowaniu
komend wysytanych
przez pilota jest goto-
wy do pracy. Mowa
tu o komendach,
poniewaz  mozliwe
jest zaprogramowanie
oddzielnej komendy do
wlaczenia przekaznika
i oddzielnej do jego

wylaczenia.
Wejscie w tryb pro-
gramowania kodow

pilota odbywa si¢ przez
przytrzymanie przyci-
sku S1 przez czas okoto
5 sekund. Po wykona-
niu tej czynnosci dioda
LED zacznie migac.
Oznacza to, ze uklad
oczekuje na podanie

Rys. 2

i potwierdzenie komen-
dy z pilota. Jej prawid-
lowe odebranie zosta-
nie potwierdzone dtuz-
szym za$wieceniem
diody LED. W kolejnym etapie dioda
LED zacznie ponownie miga¢, oznacza
to, iz uktad oczekuje potwierdzenia
zarejestrowanej juz wczesniej komen-
dy. Nalezy wtedy ponownie przycisngé
ten sam przycisk w pilocie. Jezeli na
tym etapie przyciskiem S1 zakonczy-
my proces nauki komend, to uktad
bedzie reagowal tylko na ten jeden
przycisk pilota, naprzemiennie wiacza-
jac i wylaczajac przekaznik. Natomiast
jezeli zalezy nam na zaprogramowaniu
oddzielnego przycisku do wylaczenia
przekaznika, nie nalezy przerywaé
procedury nauki, tylko analogicznie
jak wczesniej wprowadzi¢ dwukrotnie
komende, ale tym razem wylaczaja-
cg przekaznik. Po odebraniu prawid-
lowych kodoéw procedura programo-
wania zostanie zakonczona a uklad
powrdci do normalnej pracy. Wejscie
w tryb programowania mozliwe jest
w dowolnym momencie pracy uktadu.

Wilacznik ma jeszcze jedna dodatko-
wa funkcjonalnos¢: po dotaczeniu zasi-
lania od razu zalaczany jest przekaznik.
Dzigki temu, jesli uktad zostanie wia-
czony do istniejacej instalacji oswiet-
leniowej za gléwnym wiacznikiem, to

po jego wilaczeniu oswietlenie zataczy
si¢ od razu, a po wylaczeniu gtownego
wlacznika wylaczy sie. Cecha ta nie
wplywa w zaden sposob na instalacje,
a daje dodatkowa mozliwos¢ wiacza-
nia i wylaczania o$wietlenia dowolnym
pilotem. Przyklad takiego wykorzysta-
nia wilacznika przedstawia rysunek 3.

EB
Wykaz elementéw
RI.R3:. . 2,2k
C1..C3o 100nF
C4,Ch: oo 220uF/16V
Dl 1N4148
LEDT: oo dioda LED
Ut 78L05
uz: ......... ATTINY45 (zaprogramowany)
U TSOP4836
T BC547
Stoo mikroswitch katowy
PK1: .o JAX68F/121ZS lub podobny
IN,OUT:. ... ARK2/500
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